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Funzione di trasferimento
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Sistemi lineari a tempo discreto

Definizione di  FdT e proprietà
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Movimento (caso scalare - )
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… con le Z-trasformate:

usando la proprietà

e la trasformata notevole
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Movimento dello stato: caso generale

Come determino questa espressione? 
Posso utilizzare anche in questo caso 
la Z—trasformata?
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Movimento dell’uscita: caso generale

Come determino questa espressione? 
Posso utilizzare anche in questo caso 
la Z—trasformata?
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Z-Trasformata di un vettore
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- Proprietà
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- Sistemi dinamici lineari stazionari

Operando la Z-trasformata ad ambo i membri dell�eq. di stato:

NB!





Prof. Thomas Parisini Fondamenti di Automatica

Parte 4, 51

- Quando

Funzione di trasferimento

Per il movimento forzato
dell�uscita avevamo scritto


